escaime Integration of eNod controller

in CANopen with SoMachine

With eNod3 controller

Connect the eNod 3 to the computer with serial RS232 or RS485. If your computer is
not equipped with serial port, you can use a RS232 — USB adapter or a RS485 —
USB adapter. SCAIME could provide you these adapters.

Launch the eNodview software. Connect the eNod, and then in the « Parameters »
tab, in the frame « Communication », fill the eNod address on your CANopen network
and your bus baud rate.

Paramétres de communication [ Paramétres de I‘aEEIicatiun

Débit liaison série (en bauds) 9500 Mode de foncti i
Adresse eNod (hexa) 2 o1

Protocole de communication MeodBus

Déhit bus CAN

Métrologie (R76) non
Zérosuiveur  non [ Critéredestabilité  0.25d

Envoyer J— l

|Entré52 I Sortie 1 | Sortie 2 [ Sortie 3 [ Sortie 4 Options de filtrage

Rejection [T

aucune : grande itesse fréquence de conversion A/N (en mes/s) 100

— positive
e Filtre numérique passe-bas 2 activé

Filtre coupe-bande désactive
Madifier filtrage

Filtrage auto-adaptatif 2 désactive

Temps de maintien min (ms) 2 80

[ Envoyer | Ll [ Eovoyer | il

wersion firmware 116 | zone de (e'xteg =
i : [ : ’ Aide ? ‘ Quitter
| version métm.l 3 ‘ ﬂ

The eNod address is used both for serial communications and CANopen network.

Once these parameters have been modified, click on « Send » under the scrolling
menu « Can baudrate ». Then click on « Save in EEPROM ».

The software will disconnect you. Reconnect the eNod to verify that parameters have
been taking in account.
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With eNod4 controller

If you are using an eNod4 controller, the node address and its baud rate on the
network are accessible directly through the front face of the module.
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SoMachine Configuration

Launch SoMachine to configure your PLC and devices required for your project (here
an M258)

Fihier Gdter Aficage Progt Créer Enlgne Débogage Qubs Fepfve  Age

=) # 4 R (B [} séiectionner tout ~ | Configuration logique -
| Equipements -8 x (H MyController x -
4, |[ Applications | Selection du contréleur | Fichiers | Joumal | Rélages de 4P | services | Mappage E/5 | Releve des thches | utlisateurs et aroupes | Erat |/ Information':|
=) CAN_enod =, Général :
= ) mycontroller (TH2581F420T) Nom : TMZ58LF 4207 -
- Expert T Fabricant : Schneider Eiectric =
Catégories : Automates programmables (APT), M258
# % s Type: 4096
% Ethernet ID: 1015 0203 =
Y Version:4.0.2.6
- & sendl e Huméro du modéle : TM258LF420T
=3 CcANO Description : Performance Logic Controller M258 - 2 x 5 entrées &
s logique positive rapides (200kHz, 24Velc), 2 2 sorties push-pul rapides ' —
) canopen performance (Caniopen Performance) (100 kHz, 24 VCC, 0,2 A), 2 x 2 entrées 3 logique positive (24 VCC), 12
[ eNod4 T (eNod4T) entrées 3 logique positive (24 VCC) et 12 sorties 4 logique positive {24
W 5 © AY. 3 et Eibumoriod 4 sl i . 1 eoSfbmn P AN
Image :
‘ |. nﬂflgﬂﬂ!ﬂ
mamme
3 = st
Total messages - 0 erveur(s), 0 avertissement(s), 0 message(s) - o x
CANbus ~ [© 0ereur(s) [§ 0 avertissement(s) [@ 0 messageis) | %
Description Projet Objet Position
[7] Utiiser la conniexion DTM précompier : & Pas dappel PO dans Ia thche «CAND Svnc »
Derniire compiistion : € 0 ® 0 Précompilr ; @ Utilisateur actuel: (personne)

In SoMachine, click on « Tools », and then select: « device reference table ».

i Logic Builder (PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE!
& & I8 [J Sélectionner tout ~ | Confiouration logique -
Référentie de bbiotheques. ..
Eauipements Référentie de modeles... =
Sleur | Fichiers | Journal | Ré FaPL | Services | Mappage /S | Relevé des tches | [t [finformaton |
=0 cnennd =
= ) MyController (TMI5BLF42DT) réation de seript > o 5
+ % Bert pc MyControler... o T
55 ne ‘tomates programmables (APL), M255
Personnaser.
® Ethernet i ||
E: tons
% Sereltne Q e
=2 cano Description : Performance Logic Controller M258 - 2x Sentrées &
e logique postve rapides (200ktz, 24/0), 2 2 sortes pushoul rapdes | —
(] Catopen perfornance (Canopen Performance) (100 kHz, 24VCC, 0,2 A), 2 2 entrées 3 logiaue positve (24VEC), 12
[ eNod4_T (ehod4T) entrées 3 logque positive (24CC) et 12 sortes a logique postive (24
Image ¢
=
) 0 messege(s) - x
CANbus ~ (@ vereurts) [ 0 avertissementts) [@ 0 messagets) | %
Description Projet Objet Pasition
(1] wtserla comnexion DTH Précompier ¢ @ pas dappel POU dans  tiche «CAND Sync
Demiére compiation : © 0 @ 0 Précompier: @ Utilisateur actuel: (personne)
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The pop-up window of the reference table appears: Click on « Install... » :

Emplacement : [system

- Mosifier

(C:\ProgramData\SoMachine Softwarely4. I\Devices)

Descriptions d'sppareils installés

Nom Fabricant ~ Version

+ Divers

%[ Appareils programmables

+ [f] Automates programmables (APT)
+ [ Bus deterrain

+- @ Entrainements SoftMotion

Select the EDS file of the corresponding eNod (here an eNod4-T) then click on

« Open »:

]é Installer Ia description d'appareil

M vl P S C) . Unbaes ¥ 60k ¥ Hitan| s B

G| Emplacements e
& Téléchargements

= Bibliotheques
| Decuments
(= Images
& Musique
B videos

1™ Ordinateur
&L System (C)
—a Mouveau nom (T =

Nom dufichier: 607-r-eNodd-T_EDS 196730-0

F Organiser »  Nouveau dossier =y 1l @
PR *  Nom Maodifié le Type Taille I
B Bureau 7] 607-fr-ehlodd-T_ED3_196730-0 2/04/2014 1428 Fichier EDS 23¥o

~ | Fichiers EDS et DCF (".eds, “def ~

Verify in the reference table window that the EDS file has been added properly: you
can find it in the following path: Field bus \ CANopen \ Distant device \ eNod4-T

)

- Madifier

Emplacement it [<raus

Degriptions dappareds installés :

Fabricant
3 e
FTB 1CNOSEOSCMO Schneider Electric
FTB 1CNOBENSSPD Schneider Electric
Schneider Electric

Nom

FTB 1CN12E045P0
FTB 1CN16CMD Schneider Electric
Schneider Electric

o -

FTB 1CN16CP0
.

< ]

& C:\Users\ovio\Desktop\Eds\607-fr-eNod4-T_EDS_196730-Oeds
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Close the window to come back at the start screen of the SoMachine builder: In the
project browser, make a right click on « CANO » then select « Add a device... »

CAN_enod project® - SoMachine Logic Builder (PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE!) - V4.1
b Editer Affichage Projet Créer Enligne Débogage Qutis Fenétre Adde
&Glo bW XIMAYIGR 03 | | o8 | | (8 (3 sélectonner tout - | Configwation logiaue:
Equpenents =@ X g vycontrolier x ~
% |[ Appications [ sé Sleur | Fichers | Journal | Réglages de 1491 | Services | Meppage £/5 | Relevé des taches | s [ Etat._| Informaton
=8 Cerod Bl comea:
= 3 HyController (TH2581F420T) o temmasr
+ % B 7 Fabricant :Scheder Eecric
e T A
S Ethemet ID: 10120203
Version:4.0.25
+ 3 serilline Huméro du modéle : THZSALF420T
S cano B Description :Performance Logic Controller M258 - 2 x 5 enrées 3
BeW Y coper 2 4
R G 2x 2entrées 4 ogia
Coller - =
X Supprimer oo
(@ Proprétés
Ajouterun abjet
Aouter un apparel...
Insérer un apparel
Recherche dappareis
Résms e
Consonmation dénerge
5 Ajouter un dossir
[ Modfer abjet
Modifier lobjet avec...
r ? - B x
CANbus - [0 D erreurts) [© 0 avertissement(s) [@ 0 messagets) | X
Description Projet Objet Position
5] Utliser = connexion DTM. Précompier : ® Pas dappel POU dans b tiche <MAST »
Demiére complaton s © 0 ® 0 Précompier : ©) Utiisateur acuel: (personne)

Select the « CANopen Performance » of Schneider Electric, click on « Add a device »
and close the window.

Mom:  CAMopen_Performance 1
Action :
@ Ajouter un appareil (" Insérer unappareil ) Brancher appareil (1 Actualiser appareil
Appareil :
Fournisseur : [Schneider Electric .
Nom Fabricant Version
m CANopen Perfformance | Schneider Electric 3.0.1.22

[] Afficher toutes les versions {uniguement pour experts)
[ Afficher les versions obeolétes

Information:

m Nom : CANopen Performance
Fabricant : Schneider Electric
Groupes :
Version:3.0.1.22
Numére de modéle : 1306
Description : Performances du Gestionnaire CAMmotion, prise en charge de
FDT, 63 esdaves, gestion de la synchronisation

Ajouter I'appareil sélectionné comme dernier « enfant » de
CAnND
{Vous pouvez sglectionner une autre nceud able su sein du navigateur pendant que cette fenétre est I
ouverte.)

[Ajuuharunappareil J [ Fermer ]
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In the project browser, click right on the device « CANopen performance » previously
added and select « Add a device... »

B ‘CAN_enod project - SaMachine Logic Builder (PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE] - V4.1
Echer Edter Affchoge Proit Créer Enline Débogage Qubls Fenére Ade
& - = ARl A | | © | [ A sélectonner tout ~ | Confiouration fogiaue
| Eauipenents A [ (g tvcontroller x - &
O, |[Appicatons [ 54 [ Fichiers [Journa [ e FAP1 | Services | Meppage Ef | Releve des tches [Etat_| Toformation
=3 o =l|  censra:
= 3 HyController (TH258LF420T) Nom : TW2SBLF42DT s
% Bt [ Fabricant :Schneider Eecric A
9 Catégories : Automates programmables (APT), M258
- ™ Type: 4096
% Ethemet 110120203 E
Version : 4.0.2.6 F
% serlline Huméro du modéle : TH2SLFAZDT
=3 caw Description :Performance Logi Controler M255 -2 5 enirées &
‘m = ive rapides (200kHz, 24vdc), 2x |
(& caopen pe (100Kiz, 24VCG, 0,2.), 2x 2 enirées  logiaue positve (24 CO), 12
& Couper entrées & logique posiive (24 VCC) et 12 sortes & logique positve (24
By Coper e
Coller fees
K supprimer L
@ Proprices. ot
& ajouter un qipenent a parte du modile
Agouter unobget
G ‘
Insérerun apprel, b
Converts Téqupement,
Recherche dappareis
Désactver lapprel,
Actusser lapparel
Résmé ...
Consommaion dénergee...
3 Aouter un dosser.
3 Modifier fobjet ) Qavert 2 =
Modifier fobjet avec. CANbus - [© 0ereurts) [® 0 avertissement(s) [@ 0 message(s) || %
P Description Projet Objet Position
Configuationavancée »
Utiser 12 connesion DTM Précompier : ® Pas dappel POU dansa tche <MAST »
o
Derniére compiation : € 0 @ 0 Précompiler : & Utilisateur actuel: (personne)

In the following path: Field bus \ CANopen \ Distant device. Select the eNod, then
click on « Add a device » and close the window.

[0 Ajouter un ap =)
Mom : ENDd"4_T_1
Action :
(@ Ajouter un appareil (" Insérer unappareil () Brancher appareil () Actusliser I'appareil
Appareil :
Fournisseur : [<Tcus fabricants> hd |
MNom Fabricant Version 2
+ % Altivar 312 Schneider Electric 4.4.2.0 |:|
% Altivar 312 Advanced Settings Schneider Electric 4.4.3.0
E Altivar 32 Schneider Electric 4.4.2.0
E Altivar 32 Advanced Settings Schneider Electric  4.4.3.0
; ﬁ Altivar 71 Schneider Electric 4.4.2.0
ﬁ Altivar 71 Advanced Settings Schneider Electric 4.4.3.0
- [ [eNodsT SCAIME Revision=16200010012, File\ ~
< tn I ¢
[™] afficher toutes les versions {Uniguement pour experts)
[7| afficher les versions obsolétes
Information:
m Nom : eNod4-T
Fabricant : SCAIME
Groupes : Appareil distant
Version : Revision=16700010012, Fleversion=1. 11, Fle=807-fr-eMod4-T_EDS_
186730-0.eds -
Numéro de modéle : na -
Description : Importé de 607-fr-eNod4-T_EDS_196730-0.eds =
Ajouter I'appareil sélectionné comme dernier « enfant » de
CANopen_Performance
{Vious pouvez sélectionner une autre nosud dble au sein du navigateur pendant que cette fenétre est I
ouverte.)
[ Ajouter un appareil J [ Fermer ]
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CANopen configuration

In the project browser, make a double click on « CANO » to configure the network

baudrate:

Fichier Editer Affichage Projet Créer Enligne Débogage Outls Fenstre Aide

‘CAN_enod.project* - SoMachine Logic Builder (PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE) - VA.L

= [1) caNopen_Performance (CANopen Performance)
[ eNod4.T (ehod4T)

= Sl =Nl - (5 [} sélectonner tout ~ | Configuration logigue -
Equipements v 1 x [@_MyController i eModa T (@ cANepen_Performance V) cano x ~
/. | canbus |
= 5 CM_enod [=]
= B MyController (TM258LF42DT) Dt cn "O p@ﬂ
20000
+ 2 Bxpert Réseau: 50000
+ % M5 125000
"4 Ethernet Accés au bus en ligne
#'3 serilline [¥] Interditles SDO, D'300000 jon est en RUN
= cano B

Make a double click on the device « CANopen performance » then in the
corresponding window tick « activate Sync generation » without this, the
eNod won'’t be able to send PDO. You can also configure the node
address of the CANopen master.

CAN_encd.project* - SoMachine Logic Builder {(PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE!) - V4.1

= [ canopen_Perfarmance {CANopen Performance)
[ eMod4 T (eNoda-T)

=) 4L - 3| | 08 (B [J Sélectionner tout ~ | Configuration logique &
Equipements = & X|| “f MyControler |7 eNod4T '] CANopen Performance x [[fj CAND -
| Gestionnaire CANopen | canopen Mappage £/ | informatin|
R —— [x]| seneel
= 8 mMyController (TM258LF42DT) Dneeud:  |127 % | Contréler et corriger la configuration. .. cn" NOC
open
% % Expert
%% TMs - sire C. - 5 5 o
3 Ethernet
* '3 serialLine
= & cano

ctiver la création Sync

5] |

Période de cydle (us) : 50000 :

Longuewr fenétre (us) |0 +
Heartbeat TIME

Actver la création Heartbeat

1D noeud : 127 < 1D COB (hex) : 16# 100

Temps de création (ms) : 200 5 Temps de création (ms) : 1000
Total messages - 0 erreur(s), D avertissement(s), 0 message(s) >~ 0 x
CANbus - [© 0 emeur(s) [ ® 0 avertissement(s) [@ 0 message(s) | X
Description Projet Objet Position

[] utiliser la connesion DTM

Précompiler : @ Pas d'appel POU dan |a tache « CAND Sync »

Derniére compilation : € 0 & 0 Frécompiler : ® Utilisateur actuel: (personne)
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In the project browser, make a double click on the eNod4. The CANopen
configuration window of the eNod is displayed. Tick « activate PDO expert

configuration ».

=

ier  Edter  Affichage  Projet  Créer

CAN_encd.project® - SaMachine Logic Builder (PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE]) - V4.1

Enligne Debogage Qutis Fenétre  Aide

& k=Y -9 s = | [§ [ Séectonner tout ~ | Configuration logique.
Equpenents v ® X|| “[{ MyController [ii] eModa_T x
- | Apparei dstant CANopen | Mappage PDO | Service Data Object | CANopen | Caopen Mappage E/5 [ Etat | nformation
=5 emd <] | seneral
= F MyController (TM258LF42DT) Dneud |1 = CI'IN‘()@ n
+ % Expert ;
% M5 [ Activer réglage expert PDO
3 Ethemet
* % serlLine
=3 camo

= [ caMopen_Performance (CANopen Performance)
[ eNod4.T (ehod4T)

In this window you access to all CANopen parameters configurable in the eNod.

We advise you to activate the Heartbeat generation but we advise to
deactivate the heartbeat consuming (The PLC will monitor the eNod
but there is no reason for the eNod to monitor the PLC). To do that,

click on the button « Heartbeat consuming » and deselect the
corresponding box.

“CAN_enod.project” - SoMachine Logic Builder (PRERELEASE VERSION - NOT FOR RESALE!) - V4.1

fichier Edier Afichage Projet Créer Enlgne Debogsge Outls Fenftre  Aide
& [ e = -0 || o = | (@ O Sélectionner tout ~ | Canfiguration logigue:

Equipements [ myController

] eModaT x

=3 CAN_enod
= mMyController (TM2581F420T)

+ B Boert

+ % ™S
3 Ethemet

* % serialline

= cano
= [ canopen_Performance (CANopen Performance)

1@ enod_T (eNadaT)

Heartheat
[7] Activer la création Heartbeat

Temps de réation ms) : 200

Heartheat Consuming (0/1actf)

MNodelD du neeud surveillé

Total
CANBY

Description

Projet Objet

You can now generate your project
Connect the PLC and load the project.

You can now visualize data and send commands by PDO.
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